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PROGRAMMA ESIBIZIONE “UMANOIDI NAO”
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19 marzo 2014 Tempio di Adriano (piazza di Pietra)

21 marzo 2014 Campidoglio, Sala della Protomoteca

Partita di calcio fra squadra “SPQR” e squadra “NAO Roma”. L’arbitro e Francesco
Riccio, team leader. Coordina Guglielmo Gemignani, dottorando del Dipartimento
di Ingegneria Informatica, Automatica e Gestionale Antonio Ruberti - Universita
Sapienza di Roma.

Calci di rigore e interazione intelligente con il NAO “Bruto”. Mini squadre
composte da studenti gareggiano con i calci di rigore. Coordina la dottoranda
Martina Deturres del Dipartimento di Ingegneria Informatica, Automatica e
Gestionale Antonio Ruberti - Universita Sapienza di Roma.

Il Dipartimento partecipa anche all’area dimostrativa con il SapienzBot, il robot
domotico di ausilio alle persone e il Robot Martino che evita gli ostacoli con un laser
grazie a un algoritmo matematico.



