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Robot spazzini e subacquel
la creativita del madem Italy

ESPOSTEA ROMA LE PIU RECENTI
CREAZIONI DEL. MONDO DEGUI
“ANDROIDI” APPLICATE SOPRATTUTTO
ALLATUTELAAMBIENTALE: ALCUNI
RILEVANO LA PRESENZA DI GAS
NELL'ARIA, ALTRI FANNO LA GUARDIA
AGLIEDIFICI, ALTRIANCORA
IMPACCHETTANOALLA PERFEZIONE
OPPUREAIUTANOA CA. IMINARE
INON VEDENTI

LauraKiss

Si chiamano Sniff Sniff, Guendavall, 1-
Do. Sono i pili recenti robot progettati e
realizzati in ltalia presentati a Rome-
Cup2012, leccellenza della Robotica,
evento promosso dalla Fondazione
Monda Digitale per far incontrare
intorno alla robotica scuole, uni-
versita eaziende. STMicroelec-
tronics ha portato alla Rome-
Cup 2012 il Robot Miniway,
progettato dalla Waseda Uni-
versity di Tokyo che utilizzal'e-
lettronica STMicroelectonics. E'
un esempio di sistema meccanico
facilmenteutilizzabiledaprofessorie
studenti per imparare a costruire i ro-
bot. Infatti Partendo dal Miniway (2
ruote e 2 mototi) e aggiungendo ad esso
una telecamera & possibile far seguire al
robot una pallina, oppure calciarla,op-
pure far diventare Miniway un canestro
errante. Lascuola potrebbe costruire au-
tonomamente un robot simile a questo
conla scheda elettronica ST e il Miniway
{compostoda2ruotee2motori). Eun'ap-
plicazione ad uso didattico.
ARomaerapresenteanchel'Enea,im-
pegnata su vari progetti come Venus, ro-
bottino sottomarino per il monitoraggio
el'esplorazione degli ambienti sommer-
sidotatodiautonomiadi3ore, pesante40
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chili, realizzabileacosti contenuti, dota-
to di sensori, telecamere stereo, profon-
aimetr. #2t'ssola, sonar panoramico, si-
de-scan, idrofoni. Raggiungei 50 metri di
profondita ed & 'elemento base di un si-
stema composto dapili veicoli coordina-
ti per scopi di ispezione e sorveglianza.
Un altro nato nei laboratori Enea & un si-
stema di ausilio alla deambulazione per
non vedenti. Il robot ha una curiosa for-
maschiacciata come un Ufo e dispone di
emettitori installati nell’'ambiente. Si uti-
lizza una tecnologia con radiazione elet-
tromagneticanellabandadell'infrarosso
edispositiviwireless. L'utentesiinterfac-
cia con il sistema attraverso uno
smartphone e pubd attraverso una vibra-
zione scegliere il percorso da seguire: il
robotloorienteraattraversoimpulsi pre-
definiti acustici.
1-Dodella Nozoo Robotics di Milano &
un robot per la sorveglianza e la telepre-
senza, in praticauna “guardia” vigileeat-
tenta. Sniff Sniff e Girasole invece sono
sviluppati dall'istituto tecnico di Volta di
Frosinone: il primo misuralatemperatu-
ra dell’ambiente e la visualizza su un di-
splay. Quand'#ariposoorientail pannel-
lo fotovoltaico verso la fonte luminosa di
maggforeintensitaperricaricarelabatte-
ria. lIsecondo@unrilevatoredigas“emo-
tivo™: se non c'¢ gas presente nell'aria
prosegue il suo percorso con facciasorri-
dente, se i sensori rilevano sostanze tos-
siche si ferma, suona, modifica I'espres-
sionefaccialeeinverteilsensodirotazio-
neseguendolatracciadigas. Unavecchia
gloria del mondo dei robot come il Co-
mau di Torino ha prodotto un braccio
meccanicoagile, silenzioso, eco-compa-
tibile: si chiama Smart5 NJ e la sua spe-
cializzazione &il packaging. C'#¢ poiil pro-
totipodirobotspazialeprogettatodal Po-

litecnico di Torino che ha la forma di un
velivoloconquattroruote perusospazia-
lechementrevo-
la monitora la
zona grazie alle
telecamere in-
corporate al suo
interno. 1 Poli-
tecnicohaanche
progettato un
prototipo di Ro-
ver che potra
viaggiare sulla
superficielunare
echequest'anno
partecipera alla
gara Google Lu-
nar X Prize.
Guendavall &
un robot ecolo-
gico che coadiuva bidelli e collaboratori
scolastici nella raccolta della carta ab-
bandonata. Ma non solo. Realizzato dal-
l'istituto tecnico Vallauri di Fossano (Cu-
neo), si adatta ad attivita che vanno dalia
raccolta ecologica allasistemazione di li-
bri negli scaffali fino al trasporto deiquo-
tidiani in classe. Esplorano gli abissi ma-
rini i pesci robot realizzati dall' Expomed
e dal Campus Bio-Medico di Roma. At-
traverso sofisticati sensori si muovono
autonomi negli ambienti sommersi co-
piando i movimenti tipici delle specie e
monitorano e controllano il comporta-
mento e lo stato di salute dei pesci reali
presenti nelle vasche. Sono costituiti da
strutturemeccanicherivestitedapelliar-
tificiali in lattice, in grado di raggiungere
effetti di somiglianza alla pelle dei pesci,
sono dotati di sensori che gli permettono
di muoversi autonomamente € possono
essere “pilotati” dal pubblico attraverso
appositi touch screen presso le vasche.
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