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Un multi evento dedicato all’innovazione per rispondere alle sfide sociali,
ambientali ed economiche mantenendo al centro le persone.
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WHAT’S NEXT?
INTELLIGENZA UNMANA
E ARTIFICIALE '

LE SFIDE PER IL BENESSERE OLISTICO

ROBOT RANGER 2025
ISIS E. FERMI



PRESENTAZIONE .

« RANGER 202% - Il Future del Soccorse
Robotico: robot per 1 ispezione, il
supporto, la comunicazione, 1'intervento
e la disinfezione 1n ambkienti ostill.



FROBLEMA RILEVATO.

I soccorritori affrontanc ambienti ostili con pericoli alla persona e all'ambiente
elevati!

« CONTAMINAZIONE sostanze nocive ¢ di gas tossicl.
= Alte temperature o presenza di FIAMME LIBERE.

AMBIENTI A RISCHIO «creolle o difficili da raggiungere (luoghi terremotati,
insenature,...).

- Necessita DISINFEZIONE ambiente (MOD. Ultrasuoni).
= RIFORNIMENTO e SUPPORTO TECNICO a squadre di soccorso.

- SUSTENTAMENTO a vittime di calamita naturali, (rifornimenti di acqua, cibo, medicine,
energia elettrica,...).



LA SOLUZIONE 7 RANGER 2025]

Un rokot 1n grade di operare al loro posto.

RANGER 2025 permette tramite 1 sistemi CLOUD di
gomunlcazicne arduine di attuare una comunicazione
BILATERALE tra operatere e robot permettende al
prime¢ <1 avere una panoramica completa del luogo
esaminato dal robkot e al seconde di poter parlare
dagli alteparlanti della macchina.
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PUNTI DI FORZA:

« Funzioni di Soccorso e Disinfezione

- Cassetto servoassistitoe con kit di prime soccorso

- Serbatoio d'acqua per idratazione o lavaggio

= Lampade UV-C per eliminare 11 99,9% di hatteri e virus
= Spruzzatore di disinfettante programmakile

« Presa 220 V per utenze medio/piccole

= Sensoristica avanzata per 11 menitoraggloe dell ambiente circostante



PUNTI DI DEBOLEZZA:

In quante protetipe, 11 robot presenta un amplo
margine di miglioramente, infatti si riscontranc
1 seguentl problemi:

-Tempo operativita legata a durata batteria.

Velocita di intervento.

=Limitata protezione a pelvere ¢ i1nfiltrazieni
acqua.

- Incapacita di1 intervento 1h amklenti
eccessivamente avversi (acqua, sabkia, rocce,..).

- Ridotta gittata per instabilita segnale.



Tecnelogla e struttura.

Struttura i1n metallec e legne.

4 ruote metrici per superare terreni difficili.
Telecamera per guida da remoto.

Fari per operare in condizienl di scarsa illumilnazicne,
Led UV-C,

Altoparlanti.

Pompa distribuzicne acqua.

. . 1 L .
Sensori (temperatura, qualita dell aria, gas e
vibrazioni sismiche).

= Trasmissione dati via CLOUD su taklet e smartphone.

= Analisi amkientale in tempo reale.
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CONCLUSIONI .

Il progetto e stato per noi studenti la realizzazione e
messa 1in pratica di melti degli argomenti studiati in
classe, e siame contentli di aver realizzatoe 1l prototipo
di un robot che e stato estremamente istruttive per noi

e chissa magari utile al mondo.
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