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RomeCup 2012,
quando la Robotica
fa scuola

di Raffaella Di Masi

| temi dell’evento andato in scena
nella capitale dal 21 al 23 marzo.

Bersaglio cenfrato. Bilancio consuntivo
pill che positive e soddisfacente per "Ro-
meCup 2012, I'eccellenza della Robotica a
Aoma”, andata in scena a nella capitale dal
71 al 23 marzo. La manifestazione (che ha vi-
sto Edu-Tech ricoprire 1l ruola di media part-
ner, & stata promossa dalla
Fandazione Manda Digitale,
can il supperto di STMicra-
electronics e il contributo di
Comau Robotics, Enea, Ex-
pomed, Expd del Mediterra-
neo & Nuzoo Robatics. Non
salo; fa parte della E-skills
Week, iniziativa promossa
da DG Enterprise & Industry
della Commissione Furapea.

La tormula consolidata dei
tre eventi in uno - gare, area
dimastrativa, canvegno - i
& confermata adeguata. Le
navitd sono statl | laboraton didattici per
studenti di diverse et animati da 15 realty
di eccellenza, | workshop di aggiornamento
per docenti con la presentazione del primo
kit didattico per awicinare i pil piccoli alla
rabotica e il concorso di idee “FutuRobat-

|dee per disegnare la robotica del futura”,
a cura dellUniversitd Campus Bio-Medico
di Roma.

Pio in dettaglio, nelle giomate del 21 e
22 marzo 5i sano svolte le competizioni tra
le scuale italiane: erano 71 i team in gara,

_fra Trofeo Internazionale
Crita di Roma di Robotica e
le selezioni nazionali Robo-
cup Junior per i mondiali di
robotica. 1 23 marzo la ma-
nifestazione 51 & spostata in
Campidoglio per le fasi fina-
Ii delle competizioni, la cen-
monia di premiazione e altri
appuntamenti. E' stato pos-
sihile assistere al confrontn
tra i 53 firmatari dell’Accor-
do di Rete Nazonale sulla
Rebotica Educativa. Si & te-
nuto, Sempre in questn qua-
dro, il convegno “Future della bis-robatica”,
con esperti di nlieve internazionale, altre
al Derby “senior vs junior” degli umanaidi
NAD, a cura del Dipartimento di Ingegneria
Informatica autamatica e gestionale "A. Ru-
berti” dell'Universita “Sapienza” di Roma.
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Dance Primary

1 - “Moulin Rouge” del Secondo Circalo didattico di Ebdli [Salerna)
2 - "Povara Bor” dell'lC Diaz di Catonia

3 - "Robasir Dance” del Seconde Circolo didattico di Ebali (Salemo)

Dance Secondary

1- “Fermi... Danca” dell'MS E. Fermi di Roma
2 - “Pistoia Dance” dell'TTS 5. Fedi di Pisioia
3 "Roboban 17 dall'TTT Panetti di Bari

Rescue Primary

1 - “Spoliore Insieme” dell'lC Dante Alighieri di Spoliors (Pescaral
2 - "Robofuturisfica” dell'IC Falcone di Mappane [Torina)

3 - “C5l Mappana® dell1C Falcone di Mappano [Tarina)

Rescue S-B-ccndar;.f

1- "Mecinfo” dell NS A. Volia di Pescara
2- "Parsen” dell'lI5 Calvine di Genava

3 - "Delfona” dall'MS Valie di Pecara

Explorer Junior
1 - “Ronnia” dellITI5 . Von Meumann di Roma

2 - "Shack Wove” dell'ITIS J. Von Maumann di Roma
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45: gli studenfi che hanno ricoperio il

nﬂnﬂhﬂﬂeﬁsedﬁwurdpﬁ'rmu#ien—

za. Frequentano tre istitufi di istruzione
jore della capitale: ). Piaget, T. Con-

hEierieS.Memm.

16: i laboratori didattici atiivati per le di-

| NUMERI DELLA MANIFESTAZIONE
2.000: gli sln:lerm che hanno partecipa-

hanno aderito all'alleanza brida per la 1-
robatica va (universitd, aziende 2-
mle,:lmi:z'mi, fendazioni, centri di 3 - “El Profeia” dell'MS Pacincti di Boma
ricercal.

3: i documenti di lavoro prodotti (Accordo
diRete, Visione & Roadmap, Libro Bianco).
71: i team in gara [studenti delle scucle].
10: le regioni di provenienza delle varie

3 - "Topo” del'MS |. Von Neumann di Roma

Explorer Senior
“Suonata” dell'ITIS J. Von Neumann di Roma
“Spinning” dell TS Pacinotti di Roma

Soccer Secondary Light Weight
1 - “SPGR lewis B” degli TS G. Galilsi & Von Neumann di Roma
2 - "SPGR levis A" degli ITIS G. Galilei e Von Neumann di Roma

versa el da 6 o 19 anni, e i vori indirizzi  squadre: Abruzzo, Campania, Lazio, Li- Soccer Secondary Open League Field A

di isruzione. ia, Piemonte, Puglia, Sidlia, Toscana, 1 - “SPGR Magis A" dell'TTS |. Von Neumann di Roma

250: i docenti coimalt. maev 3 2 - "SPQR Magis B" dell'MS | Von Neumann di Roma

40: i profolipi robofici collocati nei 19 2: i manuali del primo kit didaifico per la

stand dell'area dimostrativa. scuola [infanzi, primaria e secondaria di Soccer Secondary Open League Field B

53: i firmatari dell Accordo di Rete che  primo grado). 1- "SPQR Gravis A" degli ITIS G. Galilei e J. Yon Neumann di Rema

hanno partecipato al dibattito. y;?;liﬂl‘li di differenza tra il progettista 2 -"SPQR Gravis B” degli IS G. Galilei @ ]. Von Meumann di Roma
6 20: le diverse categorie di soggetfi che  pil giovane e quello pib anziano.

La Rete multi-settoriale

della robotica

Nell'ambito della RomeCup, il 23
marzo si & fenuta in Campideglio
a Roma la riunione strategia delle
Rete multisetioriale sulla robofiva
educativa. Sono siati decisamente
importanti i progressi otienuti dalla
rete nell'uliimo anno: dalla produ-
zione di strumenti strategici, oH'op
plicazione della metedologic delia
specializzazione intdlligente a [
vello regionale e oil'a%emczione
del’eccellenza italianc in campo
infernazionale.

Alla riunione del 23 marzo sono sta-
ii discussi fre documenti strategici:

- "Accordo di refe nazionale per la
creazione di una stategia di lungo
termine sulla robofica educativa”,
firmato do 53 soggefi e rimasto
aperto affinché aliri possano unirsi
all'esperienza

- "Sviluppo colloborativo di visione e
roadmap stralegica per la robofica
educative in lialia”

educativa

- “libro Bianco - Opportunita della
rete multisettoriale  sulla  robotica
educafiva”

Sono stati awviali processi mirali a
replicare 'approccio mulii-setioriale
nazionale anche a livello regionale,
aftraverso progefiazione di sviluppo
territoriale che opplica il concetto
di “specidlizzazione intelligents™:
regioni con eccellenze specifiche
riguardo alla robotica possono con-
fribuir e allo sviluppo di capacita
educative e tecnologiche di alire
regioni meno avanzate.

Al termine della discussione & sio-
fo prodotio un documento ufficiale
indirizzato al Ministro dell'lsiuzio-
ne Francesco Profumo L'obiettivo &
quello di intraprendere un tavolo di
lovoro strategico fra la Rete e il Mini-
stero dell'lsiruzione dell'Universita e
della Ricerca riguardo al progresso
della robofica educativa.

Roberta Francaschini

| contenuti
del Protocollo d’Intesa

Il Protocollo d'intesa per la creazione di una strategia nazionale di lungo
termine per la robotica educativa & stofo siglato in Campidoglio il 16
marzo 2011 da 38 firmatari che rappreseniano I'intera filiera della robo-
lica. A marzo 2012 i sottoscriftori sono diventali 53. L'obiettivo & stimo-
lare e facilitare un processo lungimirante del Paese che veda uniti tulfi gli
attori rilevanti della robotica italiana: indusiria e servizi, universita, ceniri
di ricarca, scuola, ferzo seftore, govermno locale, regionale e nazionale.
L'azione sinergica permefte di creare una conoscenza chiara e definita
dei percorsi multipli che offre lo robotica, dalla scuola primaria all'indu-
stria @ al lavoro. Si rinforza I'orieniomento degli studenti verso le carriere
scientifiche e fecnologiche e simultaneamente, I'industria e i servizi dello
robofica possono usufruire e influenzare le offerte educative, formative e
di ricerca.

Un momento della riunione srmggim
imuii setioriale dollawobatica ed%




