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Robot spazzini e subacqu

la creahwta delmadem Italy

ESPOSTE A ROMA LEFITRECENTI
CREAZIONI DEL MOMNDO DEGL
"ANDROID ™ APPLICATE SOPRATTUTTO
ALLATUTELAAMBIENTALE: ALCUNI
RILEVANC LA PRESENZA DI GAS
NELLARIA ALTHI FANNO LA GUARDIA
AGLI EDIFICH ALTRI ANCORA
IMPACCHETTANO ALLA PERFEZIONE
OPPUREAIUTANOACA AMINARE
IRONVEDENTI

Laura Kiss

i chiamano Sniff Sniff, Guendavall, 1-
Do, Sone i pils recenti robot progettati e
realizzati in Dalia presentati a Rome-
Cup2012, leceellenza deila Robovica,
evento promosse dalla Fondagions

Monda Digitale per far incontrane
intormo tica scuole, wni-

versith e aziende, STMicroelec-

tronics ha portate alla Rome-

Cup 202 il Robotr Miniway,
progettato dalla Waseda Uni-

versity di Tokyo che utilicea l'e-
lettironica  STMicroelectonics. B

un esempin di sistema meccanicn
facilmente utilizzabileda professorie
studenti per impsarare a costruire i ro-
bot. Infatti Partendo dal Miniway (2
ructee 2 motor) e aggiungendoad esso |
una telecamera & possibile far seguire al
robot una palling, oppure calciarla.op-
pure far diventare Minfway un canestro
errante. La scuola potrebbe costruire au-
tonomamente un rehot simile a questo
con la scheda elettronica 5T ¢ il Minbway
(compestedaZ ruotee2 motori). Eun'ap-
plicazione ad uso didartico.

A Romaerapresenteanche|'Enea, im-
pegnata su van progetti come Venus, ro-
bottino sottomarino per il monitoraggio
el'esplorazione degli ambienti sommer-
sidotatodiautonomiadi Jore, pesanted(

chili. realizzabile a costi contenut, dota-

to di sensord, telpeamere stereo, profon-
‘mametr. j urssola, sonar panoramico, si-
de-scan, idmfoni. Raggiungei 50 metridi
profonditd ed & 'elemento base di un si-

SLEMA CMTICOSI0 da[.'uh'.'ﬂmh coordina-

ti per scopi di ispezione e sorveglianza,
Un altro nato nel laboraton Enea & un si-

stema di ausilio alla deambulazione per
non vedenti. 1l robot ha una curiosa for-
ma schiacciata come un Ufo e dispone di
emettiton installati nell'ambiente. S§ut-
lizza una tecrologia con radiazione elet-
tromagneticanella banda dellinfrarosso
edispositiviwireless, | 'utentesiinterfac-
cia con il sistema attraversos uno
smartphone ¢ pub atiraverso una vibra-
Zione scegliere il percorso da seguire: il
robot loorienters attraverso impulsi pre-
definiti acustici.

1- Do della Nozoo Robotics di Milano &
un robot per la sorveglianza e la telepre-
senza, in pratica una " guardia” vigileeat-
tenta. Snifl Sniff e Girasole Invece sono
sviluppati dall'istivuto tecnico di Volta di
Frosinone: il primo misura latemperatu-
ra dell'ambiente e la visualizza su un di-
splay. Quand’a riposoorientail pannel-
Lo fotovedtaico verso La fonte luminosa di
maggrmire intensith per ricaricare labatte-
ria. llsecondoéun rilevanore digas " emo-
tvo®; se non o'k gas presente nell'ara
prosegue il suo percorso con faccia sorri-
dente, s¢ i sensori rilevano sostanze os-
siche si ferma, suona, modifica I'espres-
sione fawecialee inverte il senso di rotazio-
neseguendolatracciadigas. Unavecchia
ghoria del mondo dei robot come il Co-
mau di Tering ha prodotto un braccio

meccanicoagile, silenzinso, eco-compa-
tibile: 5i chiama Smarta NJ e 1a sua spe-
cializzazione il packaging. C'# polilpro-
ntipodi robot spaziale progettato dal Po-

litecnico di Torino che ha 1a forma di un
velivolocon quatiroruoie perusospagia-
lechementrevo-
la monitora la
oma gracie alle
telecamere  in-
corporate al sun
intermo. Il Poli-
tecnico haanche
progettato un
prototipo di Ko-
ver che potra
viaggiare sulia
superficielunare
echequest anno
partecipera alla
gara Google Lu-
niar X Prize.
Guendavall &
un robat ecolo-
gico che coadivva bidelli e collaboratori
soolastici nella raccolta della carta ab-
bandonala Ma non solo. Realizzato dal-
I'istitwto tecnico Vallauri di Fossano (Cu-
neo), si adatta ad attivita che vanno dalla
raccolta ecologica alla sistemazione di li-
bri negli scaffali fino al trasporio dei guo-
tidiani in classe. Esplorano gli abissi ma-
rini i pesci robot realizzari dall Expomed
& dal Campus Bio-Medico di Roma, Ar-
traverso sofisticati sensori si muovong
autonomi negli ambienti sommersi co-
plando | movimenti tpici delle specie e
monitorana e controflano il comporta-
mento ¢ bo stato di salue dei pesci reali
presenti nelle vasche. Sono costituit da
strutturemeccanicherivestitedapelliar-
tificiali inlartice, in grado di raggiungere
effietti di somiglianza alla pelle dei pesci,
sono dotati di sensor che gli permetiono
di muoversi aulonomamente ¢ possono
essere "pilotati” dal pubblico atraverso
appositi rowch screen presso levasche.
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A sinistra un braccio
robotico Comau: a
fianco un momento
della Rome Cup 2012;
sopra il robot-bidello
Guendaval, sotto un
“ausilio”, che si orienta
con impulsi sonori
ricevibili con il
cellulare, deil’Enea B




