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Attivita frenetica nel Dipartimento di Meccanica:
5 sta preparando la partecipazionse a EomeCup 2013,

ROMECUE (=1
2013

Cingue studenti & due docenti del Dipartimento di Meccanica del Vallauri saranno
presenti nell'Area Espositiva della manifestazione internazionale di robotica che si
terra a Roma dal 20 al 22 marzo 2013 presso la Citta Educativa. Verranno
presentati gl ultimi progetti di robotica progettati e realizzati da docenti & studenti
curricolar del IV e vV anno del corso. Si tratta di;

D AW Eun quadricottero con capacita di wolo assistita in grado di mucwersi
in aria, sullacqua e a terra. Struttura in alluminio & ABS, componentistica
elettronica ArduFilothMega cablata ed assemblata in Istituto, comando a
distanza tramite iphone e controllo tramite gps. (FY DAVWE _sintesi pdf)

TRIE ¥2 EVO: weicolo a tre rugte con due moton elettrici alimentati da
batterie ricaricabili, concepito per agevolare e velocizzare le mansioni & gli
spostamentl degll addetti allinterno delllstituto, gestito da microcontrollore
Arduino, (5 TrievZ_sintesi pdf)

RIATECMND: un progetto di robotica biomedica asservta alla riabilitazions
del movimento del piede che interviens sul recupero propriocettivo & wisivo
del paziente. (f) RiaTecno_sintesi pdf)

(per saperne di piu dell'evento link wsny mondodigitale org sezione newseyent)



